
カタログ番号 2009年2月現在　①ZM○SBCE-057A
○ OMRON Corporation 2009
お断りなく仕様などを変更することがありますのでご了承ください

 All Rights Reserved.C
W

N E W

高速化、同期システムによりモーションコントローラの領域へ。

● 位置制御ユニット（高速タイプ）
形CJ1W-NC434/414 形CJ1W-NC234/214

位置制御ユニット ［高速タイプ］
シリーズ

形CJ1W-NC214/NC414
　（オープンコレクタタイプ）

形CJ1W-NC234/NC434
　（ラインドライバタイプ）

形XW2Z-100J-G13
形XW2Z-100J-G5
形XW2Z-100J-G16
形XW2Z-100J-G8
形XW2Z-100J-G9
形XW2Z-100J-G1
形XW2Z-100J-G12
形XW2Z-100J-G4

1m

外部信号接続用ケーブル

コネクタ端子台変換ユニット

サーボドライバ接続コネクタソケット

サーボドライバ接続コネクタフードカバー

ばら線圧着端子つきケーブル

　形XW2Z-200X
◎形XW2B-20G4
◎形XG5M-5032-N
◎形XG5S-5022
　形XW2Z-100F

ケーブル長／2m

20極

電線AWG24用

20極／1m

1軸用

2軸用

1軸用

2軸用

1軸用

2軸用

1軸用

2軸用

R88D-GT

R7D-BP

R88D-GT

R7D-BPー

9,000

13,500

9,000

11,500

9,000

13,500

9,000

11,500

外形寸法 ■関連商品カタログ

65

51

90

2.7

2.7

90

2.7

2.7 62

種類/標準価格 ◎印の機種は標準在庫機種です。無印（受注生産機種）の納期についてはお取引き商社にお問い合わせください。

● ソフトウェア

● CJシリーズユニット

形　 式商品名称 仕　様 標準価格
（￥）

海外
規格ライセンス数 メディア

FA統合
ツール
パッケージ
CX-One
Ver.3.1

1ライセンス版
※

CD

DVD

形CXONE
   -AL01C-V3

形CXONE
   -AL01D-V3

225,000

※ コネクタは同梱していません。専用ケーブルを購入されない場合は別途手配ください。

標準価格（￥）軸数適合ドライバ ケーブル長適合ユニット

オープン
コレクタ出力
CJ1W-
NC□14

ライン
ドライバ出力
CJ1W-
NC□34

形　式

標準価格（￥）仕　様名　称 形　式

ACサーボモータ/ドライバ

OMNUC G
ACサーボモータ/ドライバ

SMARTSTEP 2
プログラマブルコントローラ

SYSMAC CJ2
カタログ番号 ： SBCE-052 カタログ番号 ： SBCE-051 カタログ番号 ： SBCA-058

※ CX-Oneは、マルチライセンス商品（3、10、30、50ライセンス）をご用意しております。
　 詳細につきましてはCX-Oneカタログ（SBCZ-006）をご覧ください。

※ 外部信号接続用ケーブルは0.5m、1m、2m、3m、5m、10mの品揃えがあります。
※ 形XG5M/XG5Sは接続用ケーブルを使用せず、ケーブルを自作する際にご使用ください。
※ コネクタ端子台変換ユニットは形XW2B-20G5、形XW2D-20G6も使用できます。
※ ばら線圧着端子つきケーブルは1m、1.5m、2m、3m、５m、１０m、１５m、20mの
　 品揃えがあります。

※ CX-One Ver.3.0からのアップデートはホームページより行ってください。（2009年2月末日より）

当社の最新の「ベスト制御機器オムロン」、「総合カタログ」もしくは、当カンパニーのホームページ　www.fa.omron.co.jp にあります「ご注文に際して
のご承諾事項」をご理解の上ご注文ください。

CX-Oneは、オムロン製
PLC、コンポーネントの
周辺ツールを統合的に
提供する統合ツール
パッケージです。
次の環境で動作します。
OS: Windows 2000
(Se r v i c ePack3以降）
/XP/Vista
CX-One Ver.3.1には、
CX-Programmer 
Ver.8.1が含まれます。
詳しくはCX-Oneカタログ
（SBCZ-006）を
ご覧ください。

詳しくはCJ1W-NC□□4 マニュアル（マニュアル番号 SBCE-354）をご請求ください。

仕　様
標準価格（￥） 海外規格　

消費電流（A）

制御出力インタフェース 軸　数 5V系 24V系

形CJ1W-NC214
形CJ1W-NC414
形CJ1W-NC234
形CJ1W-NC434

ユニット
種 類

CJ1
高機能
I/O
ユニット

位置制御
ユニット
（高速タイプ）

パルスカウンタ機能内蔵
パルス列オープンコレクタ出力タイプ 2号機分

2号機分

2軸

4軸

2軸

4軸

0.27

0.31

0.27

0.31

ー

ー

ー

ー

CE、
（UC1
  取得予定）

オープン
価格パルスカウンタ機能内蔵

パルス列ラインドライバ出力タイプ

商品名称 占有
号機数

形　式

CADデータ

CADデータ

マークの商品は、2次元CAD図面・3次元CADモデルのデータをご用意しています。
CADデータは、オムロンのホームページ（www.fa.omron.co.jp）からダウンロードできます。

※別途、ケーブル長：3m（オープンコレクタ出力用）、5m、10m(ラインドライバ出力用）もご用意しています。

オープン
価格

6,200

3,750

5,700

● 外部信号接続用機器

海外規格は2009年2月末日現在の対応状況です。
記号については次のとおりです。
（U:UL、U1:UL（Class I Div 2 危険場所認定取得品）、C:CSA、UC:cULUS、UC1:cULUS、
（Class I Div 2 危険場所認定取得品）、CU:cUL、N:NK、L:ロイド、CE:EC指令）
● 使用条件についてはお問い合わせください。

● 接続ケーブル



即停止入力

形XW2Z-□□□X形XW2Z-
　□□□J-G□

形XW2Z-
　□□□J-G□

形XW2B-20G4

正転・逆転側
限界入力

原点近傍入力

MPG

高速起動、同期システムの採用で
高速位置決め制御から同期制御まで実 現。

For High -Speed,Synchronize Position Control

SYSMAC CJ1/CJ2に対応

生産性向上に貢献する
新世代NCユニット

高速・高精度の
新世代スタンダード

● 起動時間の高速化
● 高速パルス出力で高速・高精度化
● フィードバックカウンタ内蔵
● 絶対値エンコーダに対応

アプ リケーション
 対応力を 向上した高い機能と
 I／O インタフェース

T.C.Oを削減する
プログラム環境と
ハード構成

● NCサポートツールを統合強化
● I/F仕様統一によるプログラム標準化
● ファンクションブロックを全機能に拡大
● 配線工数を削減するハード構成

位置制御ユニット ［高速タイプ］
シリーズ

形CJ1W-NC214/NC414（オープンコレクタタイプ）
形CJ1W-NC234/NC434（ラインドライバタイプ）

位置決め制御から多軸同期制御までサポート
モーションアプリのコントローラを標準化  

NEW

機能

多軸同期

PTP

補間

軌跡

電子カム
新CJ2
＋

New位置制御ユニット

モーション
コントロールユニット

性能

2ms

1ms

0.5ms

4ms

モーション専用言語

ラダー言語

CJ2は位置制御ユニットで、より高度なアプリケーションに対応します。

最大20軸最大20軸

従来の位置制御
ユニット

▼

OMNUC
Gシリーズ

周辺ツール
CX-Programmer

リニアサーボ／
DDモータ／
ステッピングモータ

SMARTSTEP 2
シリーズ

シ ス テ ム 構 成 例
プログラマブルターミナル
NS シリーズ

 SYSMAC CJシリーズ

● PLC同期  化ユニットの実現
● 直接運転・  メモリ運転をサポート
● 各軸500  点の多点位置決め設定可能
● 補間機能、 MPG機能の搭載
● 同期制御   システムに対応



パルス出力

パルス入力

パルス出力

ボビン

サーボモータ

サーボモータトラバース
供給線

スピンドル

起動時間の高速化を実現
装置のタクトタイム短縮に貢献

高速・高精度位置決め対応
高速パルス出力、フィードバックカウンタ内蔵
さらに絶対値エンコーダシステムに対応

絶対値エンコーダシステムの構築が可能
・電源断後の原点サーチが不要となり稼働率を向上。
・OMNUC Gシリーズ/WシリーズABSモータに対応。

NCユニット処理タイミングの
同期化を実現＊

CPUユニットとNCユニットの同期が可能に

モータ現在位置の監視や絶対値システムの構築が可能

補間制御、MPG、無限軸機能を搭載
多様なパターン設定で効率よい制御を実現

高速カウンタ機能を内蔵

高速・高精度の

新世代スタンダード 高速位置決め制御で装置生産性を向上
多彩な位置決め制御を自在に構築、
装置の高付加価値化に貢献

アプリケーション

 対応力を高めた高い機能と

I/Oインタフェース   

CPUユニット NCユニット
ユーザプログラムユーザプログラム NCNCプロセッサプロセッサユーザプログラム NCプロセッサ

CPUユニット上の起動指令～
NCユニットへの情報伝達高速化

NCユニットでの
演算処理の高速化

起動演算

パルス
出力

PLCバス

■ 起動時間（1軸起動時）

From To

直接運転とメモリ運転をサポート
最適位置決め制御にフレキシブルに対応

■ メモリ運転機能強化
シーケンスデータ数

■ シーケンス機能強化

直線補間 円弧補間 無限軸制御

θ

rY0

X1X0

Y1

インデックステーブル制御

フィーダ制御
パルスレート機能を搭載

・パルス、mm、inch、degree機能系で使用する単位で
  データ設定が行え、データ設定が簡単。

アプリケーション例
高速・高精度位置決め 高速応答コントロール 電子カム同期制御

CPU⇔ユニット間は、非同期で動作

非同期

CPU

サ
イ
ク
ル
タ
ス
ク

内
部
処
理

内
部
処
理

内
部
処
理

ユニット
ユニット

ユニット

同期

CJ2-CPU⇔NCユニット間は、すべて同期して動作

内
部
処
理

ユニット

内
部
処
理

ユニット

内
部
処
理

ユニット

入力タイミングピタッ ！

入力タイミングピタッ ！

CJ2-CPU

サ
イ
ク
ル
タ
ス
ク

同
期
割
込
タ
ス
ク

タスク1
シーケンスNo. 000A Hex（10） 000A Hex（10）

シーケンスNo.有効

メモリ運転

パルス出力
速度

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

タスク1
シーケンスNo. 000A Hex（10）

シーケンスNo.有効

メモリ運転

パルス出力
速度

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

000A

溶接点の動きは、相対的に
左記のような法線的な
動きとなります。

溶接棒の動き
ワーク

パルス出力
サーボモータ

θ軸

溶 接

レーザ溶接装置

Y軸

X軸 サーボモータ
形R88M-G パルス出力

サーボドライバ
形R88D-GT

サー ボドライバ
形R 88D-GT

サーボドライバ
形R88D-GT

サーボドライバ
形R88D-GT

サーボドライバ
形R88D-GT

ワーク

・ ・ 止めずに加工する電子カム同期制御

NCユニット

起動
演算

フィードバック
パルスカウンタ

座標変化
イベント

現在位置
カウンタ

ドライバ サーボモータ

エンコーダ

偏差
カウンタ

フィ－ドバックパルス

出力パルス

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

視覚認識装置

カメラ
カメラ

X

Y

θ

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

OMNUC Gシリーズ
形R88D-GT／形R88M-G

レジスト液

シリコンウェハ

DDモータ

パルス出力

速度

速度変更速度変更 時間

任意のタイミングでパルス出力の
周波数（速度）や加減速比率を変更する
ことが可能

・ ・ カメラ補正による高速・高精度位置決め
・ ・ パルス出力起動時間0.1ms※により高速でカメラ補正を実現

アプリケーション例
電子カム同期制御

・ ・ 正確なピッチの糸巻取り・ ・ 自由度が高いパルス出力で柔軟な速度制御
・ ・ パルス分配周期1msにより高頻度の速度変更を実現

From

To

From

To

従来比
20 倍

最小0.1ms以下

CJ2H-CPU6□
　　　＋
CJ1W-NC□□4

当　社
従来品

これだけ高速化

■ パルス出力分配周期

From

To

従来比
8 倍

1ms（全モード）

CJ1W-NC□□4

当　社
従来品

これだけ高速化

8ms（直線補間時）

高速起動命令実行から0.1msでパルス出力開始。

滑らかな加減速、速度変更の高速化が行えます。

※ CJ2-CPU（Ver.1.1以上）使用時

ラインドライバ
出力タイプ
CJ1W-NC234
CJ1W-NC434

従来比
8 倍 From

To

当　社
従来品 これだけ高速化

500K

4M

同期サイクルの変動（ゆらぎ）を10μs以下に抑え、
位置・速度精度の高い同期制御が可能

従来比
5 倍

From

To

これだけ多機能

100点

シーケンス機能追加

0deg 0deg 0deg 90deg

0mm 10mm 0mm 15mm

起動時現在値クリア

360deg=0deg

NCユニットの起動時間は、従来比約20倍の最小0.1ms以下
（1軸起動時）の高速化を実現。 最大４Ｍｐｐｓのパルス出力を実現（ラインドライバ）高分解能

スケール・エンコーダを搭載したリニアモータ、ＤＤモータを
高分解のまま高速移動が可能。

最大周波数4MHzのパルス入力に対応する高速カウンタ機能により
モータ現在位置を監視しながら位置決めする装置を、位置決めユ
ニットのみで構築可能。また、軸間監視機能により、最大4軸の双動
制御が可能、大型ワーク搬送を実現。

位置データ、速度データ、加減速データをPLCのラダーで直接指令
して、位置決め制御をする直接運転と、動作パターンをNCユニット
に設定し、NCユニット側で位置決め動作を実行するメモリ運転の
両方をサポート、繰返し命令、JUMP命令などを搭載し、煩雑なモー
ション制御をサポート。

CPU-NCユニット間で高速バスによる同期システムを実現。最大5
ユニット（最大20軸）の同期運転が可能。さらに電子カム機能により、
さまざまな同期アプリケーションを実現。

直線補間制御に加え、円弧補間制御、インデックステーブル制御、
フィーダ制御、MPG（手動パルサ）機能などを搭載し、モーション
ユニットで実現していた機能を位置決めユニットで実現。

500点 ＋

＊ CJ2-CPU（Ver.1.1以上）使用時

繰
り
返
し
動
作
監
視・制
御
ラ
ダ
ー
プ
ロ
グ
ラ
ム
不
要

最小2ms以下

※ CJ2-CPU（Ver.1.1以上）使用時

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ



パルス出力

パルス入力

パルス出力

ボビン

サーボモータ

サーボモータトラバース
供給線

スピンドル

起動時間の高速化を実現
装置のタクトタイム短縮に貢献

高速・高精度位置決め対応
高速パルス出力、フィードバックカウンタ内蔵
さらに絶対値エンコーダシステムに対応

絶対値エンコーダシステムの構築が可能
・電源断後の原点サーチが不要となり稼働率を向上。
・OMNUC Gシリーズ/WシリーズABSモータに対応。

NCユニット処理タイミングの
同期化を実現＊

CPUユニットとNCユニットの同期が可能に

モータ現在位置の監視や絶対値システムの構築が可能

補間制御、MPG、無限軸機能を搭載
多様なパターン設定で効率よい制御を実現

高速カウンタ機能を内蔵

高速・高精度の

新世代スタンダード 高速位置決め制御で装置生産性を向上
多彩な位置決め制御を自在に構築、
装置の高付加価値化に貢献

アプリケーション

 対応力を高めた高い機能と

I/Oインタフェース   

CPUユニット NCユニット
ユーザプログラムユーザプログラム NCNCプロセッサプロセッサユーザプログラム NCプロセッサ

CPUユニット上の起動指令～
NCユニットへの情報伝達高速化

NCユニットでの
演算処理の高速化

起動演算

パルス
出力

PLCバス

■ 起動時間（1軸起動時）

From To

直接運転とメモリ運転をサポート
最適位置決め制御にフレキシブルに対応

■ メモリ運転機能強化
シーケンスデータ数

■ シーケンス機能強化

直線補間 円弧補間 無限軸制御

θ

rY0

X1X0

Y1

インデックステーブル制御

フィーダ制御
パルスレート機能を搭載

・パルス、mm、inch、degree機能系で使用する単位で
  データ設定が行え、データ設定が簡単。

アプリケーション例
高速・高精度位置決め 高速応答コントロール 電子カム同期制御

CPU⇔ユニット間は、非同期で動作

非同期

CPU

サ
イ
ク
ル
タ
ス
ク

内
部
処
理

内
部
処
理

内
部
処
理

ユニット
ユニット

ユニット

同期

CJ2-CPU⇔NCユニット間は、すべて同期して動作

内
部
処
理

ユニット

内
部
処
理

ユニット

内
部
処
理

ユニット

入力タイミングピタッ ！

入力タイミングピタッ ！

CJ2-CPU

サ
イ
ク
ル
タ
ス
ク

同
期
割
込
タ
ス
ク

タスク1
シーケンスNo. 000A Hex（10） 000A Hex（10）

シーケンスNo.有効

メモリ運転

パルス出力
速度

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

タスク1
シーケンスNo. 000A Hex（10）

シーケンスNo.有効

メモリ運転

パルス出力
速度

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

シーケンス
No.10 シーケンス

No.11

000A

溶接点の動きは、相対的に
左記のような法線的な
動きとなります。

溶接棒の動き
ワーク

パルス出力
サーボモータ

θ軸

溶 接

レーザ溶接装置

Y軸

X軸 サーボモータ
形R88M-G パルス出力

サーボドライバ
形R88D-GT

サー ボドライバ
形R 88D-GT

サーボドライバ
形R88D-GT

サーボドライバ
形R88D-GT

サーボドライバ
形R88D-GT

ワーク

・ ・ 止めずに加工する電子カム同期制御

NCユニット

起動
演算

フィードバック
パルスカウンタ

座標変化
イベント

現在位置
カウンタ

ドライバ サーボモータ

エンコーダ

偏差
カウンタ

フィ－ドバックパルス

出力パルス

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

視覚認識装置

カメラ
カメラ

X

Y

θ

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

OMNUC Gシリーズ
形R88D-GT／形R88M-G

レジスト液

シリコンウェハ

DDモータ

パルス出力

速度

速度変更速度変更 時間

任意のタイミングでパルス出力の
周波数（速度）や加減速比率を変更する
ことが可能

・ ・ カメラ補正による高速・高精度位置決め
・ ・ パルス出力起動時間0.1ms※により高速でカメラ補正を実現

アプリケーション例
電子カム同期制御

・ ・ 正確なピッチの糸巻取り・ ・ 自由度が高いパルス出力で柔軟な速度制御
・ ・ パルス分配周期1msにより高頻度の速度変更を実現

From

To

From

To

従来比
20 倍

最小0.1ms以下

CJ2H-CPU6□
　　　＋
CJ1W-NC□□4

当　社
従来品

これだけ高速化

■ パルス出力分配周期

From

To

従来比
8 倍

1ms（全モード）

CJ1W-NC□□4

当　社
従来品

これだけ高速化

8ms（直線補間時）

高速起動命令実行から0.1msでパルス出力開始。

滑らかな加減速、速度変更の高速化が行えます。

※ CJ2-CPU（Ver.1.1以上）使用時

ラインドライバ
出力タイプ
CJ1W-NC234
CJ1W-NC434

従来比
8 倍 From

To

当　社
従来品 これだけ高速化

500K

4M

同期サイクルの変動（ゆらぎ）を10μs以下に抑え、
位置・速度精度の高い同期制御が可能

従来比
5 倍

From

To

これだけ多機能

100点

シーケンス機能追加

0deg 0deg 0deg 90deg

0mm 10mm 0mm 15mm

起動時現在値クリア

360deg=0deg

NCユニットの起動時間は、従来比約20倍の最小0.1ms以下
（1軸起動時）の高速化を実現。 最大４Ｍｐｐｓのパルス出力を実現（ラインドライバ）高分解能

スケール・エンコーダを搭載したリニアモータ、ＤＤモータを
高分解のまま高速移動が可能。

最大周波数4MHzのパルス入力に対応する高速カウンタ機能により
モータ現在位置を監視しながら位置決めする装置を、位置決めユ
ニットのみで構築可能。また、軸間監視機能により、最大4軸の双動
制御が可能、大型ワーク搬送を実現。

位置データ、速度データ、加減速データをPLCのラダーで直接指令
して、位置決め制御をする直接運転と、動作パターンをNCユニット
に設定し、NCユニット側で位置決め動作を実行するメモリ運転の
両方をサポート、繰返し命令、JUMP命令などを搭載し、煩雑なモー
ション制御をサポート。

CPU-NCユニット間で高速バスによる同期システムを実現。最大5
ユニット（最大20軸）の同期運転が可能。さらに電子カム機能により、
さまざまな同期アプリケーションを実現。

直線補間制御に加え、円弧補間制御、インデックステーブル制御、
フィーダ制御、MPG（手動パルサ）機能などを搭載し、モーション
ユニットで実現していた機能を位置決めユニットで実現。

500点 ＋

＊ CJ2-CPU（Ver.1.1以上）使用時

繰
り
返
し
動
作
監
視・制
御
ラ
ダ
ー
プ
ロ
グ
ラ
ム
不
要

最小2ms以下

※ CJ2-CPU（Ver.1.1以上）使用時

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ



CX-PositionをCX-Programmerに統合＊

視覚的に確認ができ、マニュアルレスで設計工数を削減

外部供給電源は、DC24Vのみ
しかも配線容易なコネクタ配置
省配線はもちろん、外部電源のコストダウンが可能

ファンクションブロック（FB）は位置・速度制御に
必要な機能に加え、同期アプリも準備
ライブラリからプログラム部分を貼りけるだけ
プログラム工数を削減

T.C.Oを削減する

プログラム環境と

ハード構成

配線工数はもちろんプログラミング・
デバッグの工数も大幅に削減

仕　様

ToFrom

入出力用
DC24V

入出力用
DC24V

パルス出力用
DC5V

外部制御入出力

サーボモータドライバ

外部制御
入出力

サーボモータ
ドライバ

パラメータ編集・ステータスモニタ・データトレース

データトレースの機能強化
データ数、データの型、ラベル名指定、トレース条件のファイル化など

_NC2x013_MoveAbsoluteRing_DINT

(BOOL)
ENa
(INT)
UnitNo
(INT)
Axis
(BOOL)
Execute
(DINT)
Position
(DINT)
Velocity
(DINT)
Acceleration
(DINT)
Deceleration
(INT)
Direction

(BOOL)
ENO

(BOOL)
Done

(BOOL)
Busy

(BOOL)
CommandAborted

(BOOL)
Error

(WORD)
ErrorID

ユニット番号

軸番号

起動

位置指令

速度指令

加速時間

減速時間

方向指定

絶対移動指令
リングモード絶対移動指令
相対移動指令
速度制御
原点復帰
高速原点復帰
減速停止
運転指令
エラーリセット
偏差カウンタリセット
プログラム運転
プログラム停止
割込み定寸送り
ＪＯＧ／インチング

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27

手動パルス出力
ステータス読出
パラメータ読出
軸エラー読出
現在位置読出
外部入力キャプチャ
パラメータ書込
パラメータ保存
ティーチング
現在位置プリセット
オーバーライド設定
トルク制限
絶対値エンコーダ
オフセット設定

4
5
追従
速度同期

電子カム
電子シャフト（電子ギア）
位相シフト

1
2
3

機能FBL（ファンクションブロックライブラリ）

アプリFBL（アプリファンクションブロックライブラリ）

_NC2x013_MoveAbsoluteRing_DINT(BOOL)
ENa
(INT)
UnitNo
(INT)
Axis
(BOOL)
Execute
(DINT)
Position
(DINT)
Velocity
(DINT)
Acceleration(DINT)
Deceleration(INT)
Direction

(BOOL)
ENO

(BOOL)
Done

(BOOL)
Busy

(BOOL)CommandAborted
(BOOL)
Error

(WORD)
ErrorID

位置決め動作完了

処理中フラグ

中断

エラーフラグ

エラーコード

＊当社Webからダウンロードできます。

アプリケーション例

走行カッタ ： 切断
フィードロール ： 
被切断物の送り（制御範囲外）
メジャリングロール ： 
被切断物の走行量の検出

サーボドライバ
形R88D-GT

パルス出力

パルス出力

汎用入力

パルス入力

フィードロール メジャリングロール 横行

ロータリエンコーダ
同期

走行 サーボモータ
形R88M-G

走行
カッタ

サーボモータマーク
センサ

（切断時は、カッタ台車は被切断物と同期する）

ワーク

フイルム

【ワーク部詳細】

カッタ

マーク

高精度・追従制御

使い慣れたＣＸ-Ｐｒｏｇｒａｍｍｅｒにユニットサポート機能を
統合。さらに装置プログラムの標準化に向け、ユニットのメモリ
ＭＡＰを共通化。また、ユニット用変数テーブルの自動生成機
能、パタメータ設定の簡易化によりマニュアルレスでのプログラ
ミングを実現。

CJ1W-NC□34ラインドライバ出力タイプは内部でDC5Vを
生成、外部のDC5V電源が不要で、配線工数を削減。また、コ
ネクタ部はドライバ部とそれ以外用コネクタに分割、配線性を
高め、誤接続によるトラブルや手戻りを防止。

仕様項目

適用ＰＬＣ
入出力占有数　　　     　チャネル

制御対象アクチュエータ

制御

制御単位

位置決め機能

位置指令

速度指令

メモリ運転シーケンス機能

機能

外部入出力

パルス入力

パルス出力分配周期
応答時間
自己診断機能
異常検知機能

制御方式
絶対値システム
制御軸数

単軸動作
直線補間
円弧補間
速度制御
割込定寸送り
ユニット間同期
データ
データ数

データ

データ数

原点復帰

ＪＯＧ
インチング
ドウェルタイマ
速度カーブ

ゾーン設定

ソフトウェアリミット
バックラッシュ補正
ティーチング
減速停止
即停止
現在位置プリセット

オーバーライド

データの保存

入力

出力

パルス列入力タイプのサーボドライバ、リニアモータ、ＤＤモータ、またはステッピングモータドライバ
NC214/414は、オープンコレクタ出力タイプ
NC234/434は、ラインドライバ出力タイプ

パルス列出力によるオープンループ制御

オムロン製サーボOMNUC Ｇシリーズ、Ｗシリーズ絶対値エンコーダに対応

最大５ユニット［最大２０軸］（ＣＪ２-CPU Ver1.1以上使用時）

-2,147,483,648～2,147,483,647 指令単位

500個／タスク（４タスク／ユニット）

位置制御時：1～2,147,483,647 指令単位/s
速度制御時：-2,147,483,648～2,147,483,647 指令単位/s

500個／タスク（４タスク／ユニット）

JUMP、FOR NEXT（50階層／タスク）、PSET、PRSET

原点近傍入力：なし／Ｎ．Ｏ．接点／Ｎ．Ｃ．接点の３種選択可
原点入力：Ｎ．Ｏ．接点／Ｎ．Ｃ．接点の２種選択可
原点補正値：-2,147,483,648～2,147,483,647 指令単位
原点復帰速度：復帰速度／復帰アプローチ速度設定可
原点復帰方法：原点近傍入力、限界入力、原点入力組合せによる原点確定、押し当てによる原点確定

指定した速度でＪＯＧ運転可能

指令した移動量を１回の操作で移動する運転

500個／タスク　設定可　0～10.00s（0.01s単位）

台形、またはＳ字（各軸ごとに設定可能）

設定した範囲内に現在位置があるときゾーンフラグがＯＮ　
3個／軸　設定可

可動範囲をこの値で設定可：-2,147,483,647～2,147,483,646 指令単位  

0～50,000指令単位　補正速度も設定可  

PLCからの指令で、指定した位置データに現在位置を取り込む（指令／フィードバック）  

減速停止指令により、減速時間に従い減速停止  

即停止入力により、パルス出力を停止

現在位置プリセット指令により、現在位置を設定した値に変更

位置決め中に、オーバーライド有効指令により目標速度を
この係数をかけた速度に変更　0.0１～500.00％に設定可（0.01％毎）

１）フラッシュメモリへの保存（書き換え回数 10万回数）
２）データ読み出し指令により、ＰＬＣから読み出し可能
３）CX-Programmerにより読み出し、パソコンのハードディスクまたはフロッピディスクに保存可能

各軸ごとに以下の入力を用意
・正方向/負方向限界　・原点近傍入力　・原点入力
・即停止入力　・位置決め完了入力　・割込入力　・アラーム入力　・汎用入力

各軸ごとに以下の出力を用意
・パルス出力　 正方向／負方向パルス、パルス出力と方向出力、90°位相差出力に切替可
・ＲＵＮ出力　・偏差カウンタリセット出力　・アラームリセット出力　・トルク制限出力　・汎用出力

・ＭＰＧ入力　１点（位相差入力：500kHz　4てい倍時：2MHz）各軸ごとに以下の入力を用意
・エンコーダ入力　A/B/Z相　　NC214/414　位相差入力：125kHz（4てい倍時：500kHz）
　　　　　　　　　　　　　　  NC234/434　位相差入力：1MHz（4てい倍時：4MHz）

通常運転時：1ms　　　　同期運転時：CPU同期制御周期に従う

高速ＰＴＰ起動：0.1ms（１軸）（ＣＪ２-CPU Ver1.1以上使用時）  　　　　通常起動：最大2ms（4軸）

・フラッシュメモリチェック　・メモリ破壊チェック　・ＣＰＵバスチェックなど

・オーバートラベル　・ＣＰＵ異常　・ソフトウェアリミットオーバー　・即停止など

形CJ1W-NC214/234

２軸

単独２軸

最大２軸

最大２軸

単独2軸

単独2軸

形CJ1W-NC414/434

4軸

単独4軸

最大4軸

最大2軸

単独4軸

単独4軸

位置制御ユニット（高速タイプ）

形式

SYSMAC CJ1/CJ2

18ＣＨ *1

パルス、ｍｍ、ｉｎｃｈ、ｄｅｇｒｅｅ

メモリ運転、直接運転

・ ・ 高速制御サイクルで
  高精度追従 高速カウンタユニット

形CJ1W-CT042
近日発売

＊ CX-Programmer Ver.8.1以上にて対応

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

形　式
CJシステム（CJ1、CJ2）

CPU装置 増設装置 増設装置CP1H本体 NSJ本体

CP1Hシステム NSJシステム

形CJ1W-NC214/234/414/434 5台 5台
（増設装置1台あたり） 不可 不可 5台

※本ユニットは２スロット分を使用します。

*1 高機能 I/Oユニットリレーの占有チャネル数です。これ以外に使用する軸数、機能に応じて最大144CHのエリアを占有します。

● 装着可能な装置



CX-PositionをCX-Programmerに統合＊

視覚的に確認ができ、マニュアルレスで設計工数を削減

外部供給電源は、DC24Vのみ
しかも配線容易なコネクタ配置
省配線はもちろん、外部電源のコストダウンが可能

ファンクションブロック（FB）は位置・速度制御に
必要な機能に加え、同期アプリも準備
ライブラリからプログラム部分を貼りけるだけ
プログラム工数を削減

T.C.Oを削減する

プログラム環境と

ハード構成

配線工数はもちろんプログラミング・
デバッグの工数も大幅に削減

仕　様

ToFrom

入出力用
DC24V

入出力用
DC24V

パルス出力用
DC5V

外部制御入出力

サーボモータドライバ

外部制御
入出力

サーボモータ
ドライバ

パラメータ編集・ステータスモニタ・データトレース

データトレースの機能強化
データ数、データの型、ラベル名指定、トレース条件のファイル化など

_NC2x013_MoveAbsoluteRing_DINT

(BOOL)
ENa
(INT)
UnitNo
(INT)
Axis
(BOOL)
Execute
(DINT)
Position
(DINT)
Velocity
(DINT)
Acceleration
(DINT)
Deceleration
(INT)
Direction

(BOOL)
ENO

(BOOL)
Done

(BOOL)
Busy

(BOOL)
CommandAborted

(BOOL)
Error

(WORD)
ErrorID

ユニット番号

軸番号

起動

位置指令

速度指令

加速時間

減速時間

方向指定

絶対移動指令
リングモード絶対移動指令
相対移動指令
速度制御
原点復帰
高速原点復帰
減速停止
運転指令
エラーリセット
偏差カウンタリセット
プログラム運転
プログラム停止
割込み定寸送り
ＪＯＧ／インチング

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27

手動パルス出力
ステータス読出
パラメータ読出
軸エラー読出
現在位置読出
外部入力キャプチャ
パラメータ書込
パラメータ保存
ティーチング
現在位置プリセット
オーバーライド設定
トルク制限
絶対値エンコーダ
オフセット設定

4
5
追従
速度同期

電子カム
電子シャフト（電子ギア）
位相シフト

1
2
3

機能FBL（ファンクションブロックライブラリ）

アプリFBL（アプリファンクションブロックライブラリ）

_NC2x013_MoveAbsoluteRing_DINT(BOOL)
ENa
(INT)
UnitNo
(INT)
Axis
(BOOL)
Execute
(DINT)
Position
(DINT)
Velocity
(DINT)
Acceleration(DINT)
Deceleration(INT)
Direction

(BOOL)
ENO

(BOOL)
Done

(BOOL)
Busy

(BOOL)CommandAborted
(BOOL)
Error

(WORD)
ErrorID

位置決め動作完了

処理中フラグ

中断

エラーフラグ

エラーコード

＊当社Webからダウンロードできます。

アプリケーション例

走行カッタ ： 切断
フィードロール ： 
被切断物の送り（制御範囲外）
メジャリングロール ： 
被切断物の走行量の検出

サーボドライバ
形R88D-GT

パルス出力

パルス出力

汎用入力

パルス入力

フィードロール メジャリングロール 横行

ロータリエンコーダ
同期

走行 サーボモータ
形R88M-G

走行
カッタ

サーボモータマーク
センサ

（切断時は、カッタ台車は被切断物と同期する）

ワーク

フイルム

【ワーク部詳細】

カッタ

マーク

高精度・追従制御

使い慣れたＣＸ-Ｐｒｏｇｒａｍｍｅｒにユニットサポート機能を
統合。さらに装置プログラムの標準化に向け、ユニットのメモリ
ＭＡＰを共通化。また、ユニット用変数テーブルの自動生成機
能、パタメータ設定の簡易化によりマニュアルレスでのプログラ
ミングを実現。

CJ1W-NC□34ラインドライバ出力タイプは内部でDC5Vを
生成、外部のDC5V電源が不要で、配線工数を削減。また、コ
ネクタ部はドライバ部とそれ以外用コネクタに分割、配線性を
高め、誤接続によるトラブルや手戻りを防止。

仕様項目

適用ＰＬＣ
入出力占有数　　　     　チャネル

制御対象アクチュエータ

制御

制御単位

位置決め機能

位置指令

速度指令

メモリ運転シーケンス機能

機能

外部入出力

パルス入力

パルス出力分配周期
応答時間
自己診断機能
異常検知機能

制御方式
絶対値システム
制御軸数

単軸動作
直線補間
円弧補間
速度制御
割込定寸送り
ユニット間同期
データ
データ数

データ

データ数

原点復帰

ＪＯＧ
インチング
ドウェルタイマ
速度カーブ

ゾーン設定

ソフトウェアリミット
バックラッシュ補正
ティーチング
減速停止
即停止
現在位置プリセット

オーバーライド

データの保存

入力

出力

パルス列入力タイプのサーボドライバ、リニアモータ、ＤＤモータ、またはステッピングモータドライバ
NC214/414は、オープンコレクタ出力タイプ
NC234/434は、ラインドライバ出力タイプ

パルス列出力によるオープンループ制御

オムロン製サーボOMNUC Ｇシリーズ、Ｗシリーズ絶対値エンコーダに対応

最大５ユニット［最大２０軸］（ＣＪ２-CPU Ver1.1以上使用時）

-2,147,483,648～2,147,483,647 指令単位

500個／タスク（４タスク／ユニット）

位置制御時：1～2,147,483,647 指令単位/s
速度制御時：-2,147,483,648～2,147,483,647 指令単位/s

500個／タスク（４タスク／ユニット）

JUMP、FOR NEXT（50階層／タスク）、PSET、PRSET

原点近傍入力：なし／Ｎ．Ｏ．接点／Ｎ．Ｃ．接点の３種選択可
原点入力：Ｎ．Ｏ．接点／Ｎ．Ｃ．接点の２種選択可
原点補正値：-2,147,483,648～2,147,483,647 指令単位
原点復帰速度：復帰速度／復帰アプローチ速度設定可
原点復帰方法：原点近傍入力、限界入力、原点入力組合せによる原点確定、押し当てによる原点確定

指定した速度でＪＯＧ運転可能

指令した移動量を１回の操作で移動する運転

500個／タスク　設定可　0～10.00s（0.01s単位）

台形、またはＳ字（各軸ごとに設定可能）

設定した範囲内に現在位置があるときゾーンフラグがＯＮ　
3個／軸　設定可

可動範囲をこの値で設定可：-2,147,483,647～2,147,483,646 指令単位  

0～50,000指令単位　補正速度も設定可  

PLCからの指令で、指定した位置データに現在位置を取り込む（指令／フィードバック）  

減速停止指令により、減速時間に従い減速停止  

即停止入力により、パルス出力を停止

現在位置プリセット指令により、現在位置を設定した値に変更

位置決め中に、オーバーライド有効指令により目標速度を
この係数をかけた速度に変更　0.0１～500.00％に設定可（0.01％毎）

１）フラッシュメモリへの保存（書き換え回数 10万回数）
２）データ読み出し指令により、ＰＬＣから読み出し可能
３）CX-Programmerにより読み出し、パソコンのハードディスクまたはフロッピディスクに保存可能

各軸ごとに以下の入力を用意
・正方向/負方向限界　・原点近傍入力　・原点入力
・即停止入力　・位置決め完了入力　・割込入力　・アラーム入力　・汎用入力

各軸ごとに以下の出力を用意
・パルス出力　 正方向／負方向パルス、パルス出力と方向出力、90°位相差出力に切替可
・ＲＵＮ出力　・偏差カウンタリセット出力　・アラームリセット出力　・トルク制限出力　・汎用出力

・ＭＰＧ入力　１点（位相差入力：500kHz　4てい倍時：2MHz）各軸ごとに以下の入力を用意
・エンコーダ入力　A/B/Z相　　NC214/414　位相差入力：125kHz（4てい倍時：500kHz）
　　　　　　　　　　　　　　  NC234/434　位相差入力：1MHz（4てい倍時：4MHz）

通常運転時：1ms　　　　同期運転時：CPU同期制御周期に従う

高速ＰＴＰ起動：0.1ms（１軸）（ＣＪ２-CPU Ver1.1以上使用時）  　　　　通常起動：最大2ms（4軸）

・フラッシュメモリチェック　・メモリ破壊チェック　・ＣＰＵバスチェックなど

・オーバートラベル　・ＣＰＵ異常　・ソフトウェアリミットオーバー　・即停止など

形CJ1W-NC214/234

２軸

単独２軸

最大２軸

最大２軸

単独2軸

単独2軸

形CJ1W-NC414/434

4軸

単独4軸

最大4軸

最大2軸

単独4軸

単独4軸

位置制御ユニット（高速タイプ）

形式

SYSMAC CJ1/CJ2

18ＣＨ *1

パルス、ｍｍ、ｉｎｃｈ、ｄｅｇｒｅｅ

メモリ運転、直接運転

・ ・ 高速制御サイクルで
  高精度追従 高速カウンタユニット

形CJ1W-CT042
近日発売

＊ CX-Programmer Ver.8.1以上にて対応

位置制御ユニット
形CJ1W-NC□□4

プログラマブルコントローラ
SYSMAC CJシリーズ

形　式
CJシステム（CJ1、CJ2）

CPU装置 増設装置 増設装置CP1H本体 NSJ本体

CP1Hシステム NSJシステム

形CJ1W-NC214/234/414/434 5台 5台
（増設装置1台あたり） 不可 不可 5台

※本ユニットは２スロット分を使用します。

*1 高機能 I/Oユニットリレーの占有チャネル数です。これ以外に使用する軸数、機能に応じて最大144CHのエリアを占有します。

● 装着可能な装置
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高速化、同期システムによりモーションコントローラの領域へ。

● 位置制御ユニット（高速タイプ）
形CJ1W-NC434/414 形CJ1W-NC234/214

位置制御ユニット ［高速タイプ］
シリーズ

形CJ1W-NC214/NC414
　（オープンコレクタタイプ）

形CJ1W-NC234/NC434
　（ラインドライバタイプ）

形XW2Z-100J-G13
形XW2Z-100J-G5
形XW2Z-100J-G16
形XW2Z-100J-G8
形XW2Z-100J-G9
形XW2Z-100J-G1
形XW2Z-100J-G12
形XW2Z-100J-G4

1m

外部信号接続用ケーブル

コネクタ端子台変換ユニット

サーボドライバ接続コネクタソケット

サーボドライバ接続コネクタフードカバー

ばら線圧着端子つきケーブル

　形XW2Z-200X
◎形XW2B-20G4
◎形XG5M-5032-N
◎形XG5S-5022
　形XW2Z-100F

ケーブル長／2m

20極

電線AWG24用

20極／1m

1軸用

2軸用

1軸用

2軸用

1軸用

2軸用

1軸用

2軸用

R88D-GT

R7D-BP

R88D-GT

R7D-BPー

9,000

13,500

9,000

11,500

9,000

13,500

9,000

11,500

外形寸法 ■関連商品カタログ

65

51

90

2.7

2.7

90

2.7

2.7 62

種類/標準価格 ◎印の機種は標準在庫機種です。無印（受注生産機種）の納期についてはお取引き商社にお問い合わせください。

● ソフトウェア

● CJシリーズユニット

形　 式商品名称 仕　様 標準価格
（￥）

海外
規格ライセンス数 メディア

FA統合
ツール
パッケージ
CX-One
Ver.3.1

1ライセンス版
※

CD

DVD

形CXONE
   -AL01C-V3

形CXONE
   -AL01D-V3

225,000

※ コネクタは同梱していません。専用ケーブルを購入されない場合は別途手配ください。

標準価格（￥）軸数適合ドライバ ケーブル長適合ユニット

オープン
コレクタ出力
CJ1W-
NC□14

ライン
ドライバ出力
CJ1W-
NC□34

形　式

標準価格（￥）仕　様名　称 形　式

ACサーボモータ/ドライバ

OMNUC G
ACサーボモータ/ドライバ

SMARTSTEP 2
プログラマブルコントローラ

SYSMAC CJ2
カタログ番号 ： SBCE-052 カタログ番号 ： SBCE-051 カタログ番号 ： SBCA-058

※ CX-Oneは、マルチライセンス商品（3、10、30、50ライセンス）をご用意しております。
　 詳細につきましてはCX-Oneカタログ（SBCZ-006）をご覧ください。

※ 外部信号接続用ケーブルは0.5m、1m、2m、3m、5m、10mの品揃えがあります。
※ 形XG5M/XG5Sは接続用ケーブルを使用せず、ケーブルを自作する際にご使用ください。
※ コネクタ端子台変換ユニットは形XW2B-20G5、形XW2D-20G6も使用できます。
※ ばら線圧着端子つきケーブルは1m、1.5m、2m、3m、５m、１０m、１５m、20mの
　 品揃えがあります。

※ CX-One Ver.3.0からのアップデートはホームページより行ってください。（2009年2月末日より）

当社の最新の「ベスト制御機器オムロン」、「総合カタログ」もしくは、当カンパニーのホームページ　www.fa.omron.co.jp にあります「ご注文に際して
のご承諾事項」をご理解の上ご注文ください。

CX-Oneは、オムロン製
PLC、コンポーネントの
周辺ツールを統合的に
提供する統合ツール
パッケージです。
次の環境で動作します。
OS: Windows 2000
(Se r v i c ePack3以降）
/XP/Vista
CX-One Ver.3.1には、
CX-Programmer 
Ver.8.1が含まれます。
詳しくはCX-Oneカタログ
（SBCZ-006）を
ご覧ください。

詳しくはCJ1W-NC□□4 マニュアル（マニュアル番号 SBCE-354）をご請求ください。

仕　様
標準価格（￥） 海外規格　

消費電流（A）

制御出力インタフェース 軸　数 5V系 24V系

形CJ1W-NC214
形CJ1W-NC414
形CJ1W-NC234
形CJ1W-NC434

ユニット
種 類

CJ1
高機能
I/O
ユニット

位置制御
ユニット
（高速タイプ）

パルスカウンタ機能内蔵
パルス列オープンコレクタ出力タイプ 2号機分

2号機分

2軸

4軸

2軸

4軸

0.27

0.31

0.27

0.31

ー

ー

ー

ー

CE、
（UC1
  取得予定）

オープン
価格パルスカウンタ機能内蔵

パルス列ラインドライバ出力タイプ

商品名称 占有
号機数

形　式

CADデータ

CADデータ

マークの商品は、2次元CAD図面・3次元CADモデルのデータをご用意しています。
CADデータは、オムロンのホームページ（www.fa.omron.co.jp）からダウンロードできます。

※別途、ケーブル長：3m（オープンコレクタ出力用）、5m、10m(ラインドライバ出力用）もご用意しています。

オープン
価格

6,200

3,750

5,700

● 外部信号接続用機器

海外規格は2009年2月末日現在の対応状況です。
記号については次のとおりです。
（U:UL、U1:UL（Class I Div 2 危険場所認定取得品）、C:CSA、UC:cULUS、UC1:cULUS、
（Class I Div 2 危険場所認定取得品）、CU:cUL、N:NK、L:ロイド、CE:EC指令）
● 使用条件についてはお問い合わせください。

● 接続ケーブル




